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i**********十 ********************************************

;* PiC18F2320エ ンジン制御プログラム  Ver01.060607
i*                  予

Sイ
ッフ
°
SW組み込み

;* 最ス回一制御
;* 機能
;*  ・最ス回一時のエンジン回転数を

一定に保つ
;*  ロエンジンの回転数を液晶表示する
;*  ・バッテリ電圧を液晶表示する
;*  B最ス回一制御中であることをLED表 示する
i *

;* byメ ック平石電器
i*******************************************************

;****プ ロセツサの特定
LiST  P=PiC18F2320  ;プロセッサ種別指定 (P237)
#include″P18F2320.INC″ ;他のソ

ースフアイルの取り込み (P230)
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;ネ料*エ ンジンコン トロール部の変数の定義
SViF  EQU O   +0ビットロ :同期FG、1ヒ

｀
ットロ :スロットル正/逆FG(正0逆1)、2ビットロ :回転周期確定FG

;3ヒ
｀
ットロ :最ス回―エリアFG i4ヒ

°
ットロ i SWl積分、5ビットロ :SW1 0UT

SViNL EQU l    i入カサーボ信号パルス幅測定値 (0.8μ～52.4mS)

SViNH   EQU 2
SSiNL EOU 3   ;回転センサ信号周期測定値 (25.6μ～1678mS)

SSiNH   EQU 4
SVOUTL EQU 5   ;出カサーボ信号用タイマ値 (オーバ

ーフローまでの値)(0.8μ～52.4mS)

SVOUTH  EQU 6
SVINS EQU 7   i入カサーボ信号パルス幅最ス回

一エリア値 (8BIT)
SSiNS EQU 8   ;回転センサ信号周期最ス回一値 (8BIT)
GAIN  EQU 9   ;コント回―ルゲイン信号補正単位
SViN  EQU OAH  ;サーボ入力信号パルス幅値 (8BIT)(12.8μ～3.28mS)

SSiN  EQU OBH  iセンサ入力信号同期値 (8BIT)(409.6μ～104,8mS)

SVOUT EQU OCH  i出カサーボ信号用タイマ値 (8BIT)(12.8μ～3.28mS)

SSCNT EOU ODH  iセンサー信号カウンタ(8周期用)
RPMBFL EQU OEH  ;回転数演算バッファ下位
RPMBFH EQU OFH  i回転数演算バッファ上位
RPMCNT EQU 10H  ;回転数カウンタ
SSiNNG EQU llH  iSSiNの補数
TMR3BFH EQU 12H     iTMR3炉日DATAハ

Sッ
ファー」L仕立

TMR3BFL EQU 13H     ;TMR3炉司DATAハ
｀
ッファー¬F化立

SSLVMAX EQU 14H     ;センサーレヘ
｀
ル十と
°―タ

SSLVMIN EQU 15H     ;センサーレヘ
｀
ルーヒ
°―ク

SSLVPP  EQU 16H     iセンサーレヘ
Sル
P―P

SSLVTMR EQU 17H     iセンサーレヘ
｀
ルヒ
°一ク方賃目邑タイマ

TMR2REG EQU 18H    ;TMR2害1込カウンタ

;料**液 晶表示器の変数定義と使用ポ
ー ト定義

CNTl    EOU 20H
CNT2    EQU 21H
CNT3    EQU 22H
DPDT    EQU 23H
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辞DEFINE LCDRS   PORTB,
#DEFINE LCDSTB  PORTB,
帯DEFINE LCDDB   PORTB
DPTEMP  EQU 25H
DPADR   EQU 26H
TEMP    EQU 28H
DECl    EQU 29H
DECD    EQU 2AH
DECH    EQU 2BH
,**** A/D2重視奥 *ネ**

BATRDAT EQU 2DH
BATCDAT EQU 2EH
SSLVDAT EQU 2FH

i*料*割 り込みベクタ設定
ORG 0
N O P         i l C D 2使用時0番地はNOPにする
GOTO    Start
ORG 08H       ;高位割 り込み
GOT0    1NTANAL
ORG 018H      i低位割 り込み
GOT0    1NTANAL

;料**ポートの初期設定
Start
M O V L W  1 7 H      i A N O , 1 , 2入力,R A 4シュミット入力、他出力
MOVWF   TRiSA
CLRF    PORTA
M O V L W  0 3 H     i R B 2 - R B 7 出力 l N T O , l N T l 割込み入力

MOVWF   TRiSB
CLRF    PORTB
M O V L W  O C O H     ; R C 6 , 7をディップSWと するには00 -〉0 0 0とする   帯♯# # #注意

MOVWF   TRISC
CLRF    PORTC
CLRF  OSC00N   ;通常モー ドクロック (リセット後はこの状態になつている)

i*料*A/D変 換モジュールの初期設定
MOVLW   01H ;A/Dモジュールを使う
MOVWF   ADCON0
M O V L W  0 0 H      i A N O , 1 , 2をアナログチヤンネル
MOVWF   ADCONl
MOVLW   03EH        ;左言吉むめ、 20TAD,Fosc/64
MOVWF   ADCON2

,十**ネタイマ0の設定 (回転センサ信号周期測定用)
MOVLW 087H    ;16ビット内部クロック、プリスケーラ1:256(25.6μ S)

MOVWF T000N   ;タイマスター ト
;**料 タイマ1の設定 (入カサーボ信号パルス幅測定用)
MOVLW OBOH    ;16ビット内部クロック、プリスケーラ1:8(0.8μ S)

MOVWF T100N   ;タイマ停止
;****タイマ2の設定 (5mSクロック発生)
MOVLW   OC3H ;タイマ値195(0.lμ S*16*195*16=5mS)
MOVWF   PR2
M O V L W  7 F H     iプリスケーラ1:16(1 . 6μS),ポス トスケーラ1:16
MOVWF  T200N     iタイマON
i****タイマ3の設定(出カサーボ信号用タイマ値)
MOVLW OBOH    i16ビット内部クロック、プリスケーラ1:8(0.8μ S)
MOVWF T3CON   ;タイマ停止
;*料十割込みの設定

需t, [ w  8 : :‖    i事竹ヲサリを客摂?諦亀ち上がり、タイマ0,ポートB上位レベル
MOVWF   INTCON2
MOVLW  OC8H       ;INTl害l,込み言年可
MOVWF   INTCON3
MOVLW 02H    i周辺内蔵モジュール (タイマ1,A/D他の割込み禁止)
MOVWF PIEl    ;タイマ2割込み許可
MOVWF PIE2    ;タイマ3割込み許可
MOVLW   OFFH ;周辺内蔵モジュールの割込みレベル 高位割込み

MOVWF   IPRl
MOVWF   IPR2
MOVLW OFOH    i全体,周辺許可、 タイマ0,外部 INTO,割込み許可、 フラグリセッ ト

MOVWF   INTCON
GOTO  MAlN    iメインプログラムヘ
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